ACTUACION ELECTRICA 2023/02

Cilindros compactos electromecanicos

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

Serie 3E

Tamanos 20, 32

Los cilindros de la Serie 3E son actuadores
eléctricos de vastago que combinan

un husillo y un motor para generar un
movimiento lineal preciso. Son una
alternativa a los cilindros neumaticos,
pero poseen todas las ventajas de

los actuadores eléctricos en cuanto a
velocidad, facilidad de parametrizacion
y flexibilidad en el manejo de diferentes
tamarnios y formatos de carga. Su disefio
compacto garantiza una facil integracion
en la maquina, sin que ello afecte a su
rendimiento. Robustos y rapidos, estos

» Flexibilidad
» Facil de usar

» Tiempos reducidos de
puesta en marcha

» Mayor eficaciay
productividad de la maquina

Ademas, la Serie 3E puede suministrarse
con el motor ya montado, para reducir
aun mas el tiempo de puesta en
marchay de cableado. Los cilindros
electromecanicos de la Serie 3E son

la solucidn ideal para aplicaciones
industriales que requieren cambios
rapidos de formato o numerosos ciclos
de produccion. Su precision, fiabilidad

y flexibilidad, hacen que estos cilindros
sean ideales para su uso en lineas de
montaje, sistemas de embalaje o para la
manipulacion de materiales.

actuadores son ideales para aplicaciones
de multi posicion y pueden utilizarse con
sensores de proximidad externos para
operaciones de posicionamiento o para

permitir lecturas de carrera extra.

DATOS GENERALES

Construccion

Disefio

Funcionamiento

Tamaiios

Carreras (min - max)

Funcion antirrotacion
Instalacion

Montaje del motor

Temperatura de funcionamiento
Temperatura de almacenamiento
Clase de proteccion

Lubricacion

Repetibilidad

Ciclo de servicio

Max. juego de rotacion

Uso con sensores externos

cilindro electromecanico con husillo de bolas recirculantes

perfil con tornillos de rosca rolada basado en la norma IS0 15552

actuador multi posicion con movimiento lineal de alta precision

20,32

100+ 500 mm

con almohadillas antifriccion de tecnopolimero

brida delantera, fijaciones, abrazaderas o basculante delantero / trasero / giratorio
enlineay en paralelo

0°C+50°C

-20°C+ 80°C

IP40

No es necesaria. Se realiza una pre-lubricacion en el cilindro.

<+0.02

100% (si se suministra con el motor ya montado, el ciclo de trabajo depende del motor seleccionado)
+0.4°

ranuras en los cuatro lados para sensores modelo CSD

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

EJEMPLO DE CODIFICACION

3E 020 BS

0100

P10 M

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

3E SERIE

TAMARNO
0 2 0 020=20

032=32

BS TRANSMISION
BS = husillo de bolas recirculantes

0 1 0 0 CARRERA
Ver la tabla de caracteristicas mecanicas

PASO DELTORNILLO
P 1 0 P03 =3mm

P10=10mm

M CONSTRUCCION
M = macho
F=hembra

VASTAGO EXTENDIDO

(___) =vastago extendido con ___mm

CARACTERISTICAS MECANICAS

CARACTERISTICAS MECANICAS

Paso “P" [mm]
Coeficiente de carga dinamica “C" [N]

Carga media @ [N]

Par maximo aplicable al eje del tornillo [Nm]
Fuerza maxima aplicable* [N]

Velocidad lineal maxima del cilindro* [m/s]
Velocidad maxima de rotacion del eje del cilindro [rpm]
Aceleracion maxima del cilindro [m/s?]
Carrera minima [mm]
Carrera maxima [mm]

Tamafio 20

3
2100
177
0,42
800
0,4
8000
25
10
300

Tamafio 20 Tamafio 32 Tamafio 32
10 3 10
1875 2800 2500
236 236 315
1,41 0,53 1,77
800 1000 1000
1,3 0,4 1,3
8000 8000 8000
25 25 25
25 10 25
300 500 500

®ELvalor se refiere a una distancia recorrida de 5000 Km (véanse los diagramas "Vida atil del cilindro en funcidn de la fuerza axial media aplicada").
*Este parametro varia en funcion de la carrera (véanse los diagramas "Velocidad maxima del cilindro en funcién de su carrera”).

1.06.02
35

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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I SERIE 3E MATERIALES

i

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

N N
(. //////////

N

B

LISTA DE COMPONENTES

PARTES

MATERIALES

1.Tuerca de vastago

Acero galvanizado

2. Pieza de acoplamiento delantera

Acero inox.

3.Tapa delantera

Aleacion de aluminio anodizado

4. )unta del vastago

PU

5. Casquillo Tecnopolimero
6.Vastago Acero inox.
7.1man Plastoferrita

8. Elemento guia del tornillo BS

Aleacion de aluminio

9. Rodamiento

Acero

10.Tapa trasera

Aleacion de aluminio anodizado

11. Husillo de bolas BS

Acero

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.

1.06.03

36

<

CAMOZZzI

Automation



<

CAMO2ZZI

Automation

CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

ACCESORIOS PARA CILINDROS DE LA SERIE 3E

== ]

Articulacion autoalineable Tuerca del vastago
Mod. GY Mod. U

="

Perno Mod. S Basculante trasero con

rotula Mod.R

\
\

Brida delantera
Mod. D-E

Combinacion de
accesorios Mod. C+L+S

Basculante macho 90°
Mod. zC

Rotula Mod. GA

=

Amarre con patas Mod.
B-6E

Basculante trasero macho
Mod. L

Basculante delantero
hembraMod. C

Horquilla Mod. G

Kit para conexion axial
Mod. AM

Kit para conexion paralela Basculante central Mod.
Mod. PM FN

Soporte para basculante
Mod. BF

1.06.04
37
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Brida de acoplamiento
Mod. GKF

N ’
Ny

Y

Accesorio autoalineable
Mod. GK

Abrazaderas laterales
Mod. BG

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.



<

ACTUACIGN ELECTRICA 2023/02 CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E CAMOzZI

Automation

COMO CALCULAR LA VIDA DEL CILINDRO

Para realizar un dimensionamiento correcto del cilindro Serie 3E,
es necesario tener en cuenta algunos datos.

Entre ellos, los mas importantes son:

- Dindmica del sistema

- Ciclicidad de funcionamiento y pausa

- Entorno de trabajo

- Requisitos generales de funcionamiento: repetibilidad, exactitud,
precision, etc.

#
w
CALCULAR LA VIDA UTIL EN ROTACIONES &
donde: a
o
3 o
L, = vida del cilindro en nimero de rotaciones del husillo de bolas L = ( C ) . 106 =
BS T Fy fw o
C = coeficiente de carga dinamica del cilindro [N]. S
F., = fuerza axial media aplicada [N] %
f,, = coeficiente de seguridad segtn las condiciones de trabajo E
(ver tabla inferior) n
5
=
CALCULO DE LA VIDA UTILEN km =
donde: -
Lr p e
. - Lkm = _6 o
L., = vida del cilindro en km [km] 10 =
p = paso del husillo de bolas BS [mm)]. =
o
CALCULO DE LA VIDA UTIL EN HORAS
donde:
Ly
=300
L, = Vida del cilindro en horas Mm
n, = nimero medio de revoluciones del husillo de bolas RDS [rpm]
Aplicacion Aceleracién [ m/s?] Velocidad [ m/s ] Ciclo de servicio Coeficiente f,,
ligera <50 <05 <35% 1,0+1,25
normal 5,0+15,0 0,5+1,0 35% + 65% 1,25+1,5
pesada >15,0 >1,0 >65% 1,5+3,0
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 1.06.05

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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I ANALISIS DEL CICLO DE SERVICIO Y DE LAS PAUSAS DEL SISTEMA

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

El andlisis del ciclo de servicio y de las pausas del sistema es esencial para calcular las cargas axiales medias Fmy el nimero de revoluciones medias nm que acttian sobre el cilindro.
Normalmente, el ciclo de servicio estd compuesto por fases y para cada fase individual, podemos tener una aceleracidn, velocidad constante o deceleracion.

Fm = CALCULO
nm = CALCULO

DE LA FUERZA AXIAL MEDIA
DELNUMERO MEDIO DE REVOLUCIONES

La tabla que se muestra a continuacidn informa de los valores de aceleracion, velocidad y deceleracion para cada fase.

= ¢ (Fal3 Mgy tar) + (Fvc13 Myer " tyer) (Fz'll3 Mgy tag) + o

+ (Fa113 Man * tan) + (Fvc113 “Tyen * toen) (Fd113 “Man " tan)

F,
m (a1 * tar) + (Myer * toer) + (ay “ ta) + oo

+ (an * tan) + (uen " toen) + (M * tan)

- {(nal “ta1) + (Myer * tyer) + (Mgy ~tan) +
m=

tar +tycr g + oot tan F lyen +lan

ot (Man * tan) + (Myen * tyen) + (g tdn)}

F[N] n[rpm] tiempo %
FASE 1 Aceleracion Fal nal tal
Velocidad constante Fucl nvcl tvcl
Desaceleracion Fd1 ndl td1
FASE 2 Aceleracion Fa2 naz2 ta2
Velocidad constante Fvc2 nvcz2 tve2
Desaceleracion Fd2 nd2 td2
FASE “n-1" Aceleracion Fan-1 nan-1 tan-1
Velocidad constante Fven-1 nven-1 tven-1
Desaceleracion Fdn-1 ndn-1 tdn-1
FASE “n" Aceleracion Fan nan-1 tan-1
Velocidad constante Fven nven-1 tven-1
Desaceleracion Fdn ndn-1 tdn-1
TOTAL 100%
I EJEMPLO DE APLICACION
FASE 1 Fu =142 N; F,c1 =98N; F4; =54N;
Ngy = 630 rpm; Nyer = 1260 rpm; ng, = 630 rpm;
tar = 0,7 %; tyer = 12,9 %; tar = 0,7 %;
FASE 2
Fa; =616 N; F,e; =589 N; F4, =562 N;
Ngp = 450 rpm; Nyez = 900 rpm; Ng, = 450 rpm;
FASE 3 taz = 4,8 %; toez = 33,3 %; tax = 4,8 %;
Fa3 =997 N; Fyc3 =981N; F43 =965 N;
Ngz = 240 rpm; Nyez = 480 rpm; ngz = 240 rpm;
taz = 7,1%; tyes = 28,6 %; taz =7,1%;

de esta forma
es posible
determinar:

En conclusion

_ 3

Ky = (F3y *ay * ta) + (Foey * Twer * toer) + (Ffy *Man * tan)
_ 3

Ky = (F3y Nz tap) + (Ficz ez " tucz) + (Fiz " Nz taz)
_ 3

Ky = (F3s "Nz * tas) + (Ficz ez " tues) + (Fiz * Nz  tas)

sabemos que:

3|(Ky + Kz +K3)

Ty = tg1 + tyer + tax
Ty = taz + tycz + taz
T3 = ta3 + tyez +taz

Ny = Mgy~ tar) + (Myer * toer) + (Mar -~ tar)
Ny = (Naz * taz) + (Myca ~ tycz) + (Maz ~ taz)
nz = (g3 * ta3) + (Mye3 * tuez) + (a3 * tas)

Fp = = 596,64 N
m (ny + 1y +1n3) ’
ny+ny, +ng
Ny = = 685,7rpm
mE T AT, 4T, P
F[N] n[rpm] tiempo %
FASE 1 Aceleracion 142 630 0,7
Velocidad constante 98 1260 12,9
Desaceleracion 54 630 0,7
FASE 2 Aceleracion 616 450 4,8
Velocidad constante 589 900 33,3
Desaceleracion 562 450 4,8
FASE 3 Aceleracion 997 240 gl
Velocidad constante 981 480 28,6
Desaceleracion 965 240 7,1
TOTAL 100,0
1.06.06 Productos disefiados para aplicaciones industriales.
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Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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COMO CALCULAR EL PAR DE FUERZA [Nm]

F, = Fuerza total que actia desde el exterior [N]

p = Paso del husillo de bolas [mm]

n = Rendimiento

C,, = Parde accionamiento debido a agentes externos [Nm]

J,;r = Momento de inercia de los componentes giratorios [kg-m2]
J.=Momento de inercia de los componentes giratorios de longitud
fija [kg-m?]

J,=Momento de inercia de los componentes giratorios de longitud
variable [kg-m?]

K, = Coeficiente de inercia de los componentes rotativos de
longitud variable [kg:-mm2/mm]

C = Carrera del vastago [mm)]

W = Aceleracion angular [rad/s2]

a = Aceleracion lineal del husillo de bolas [m/s2]

C,, = Parde accionamiento debido a los componentes giratorios
[Nm]

F., = Fuerza necesaria para mover los componentes deslizantes [N]
F, = Fuerza necesaria para mover componentes deslizantes de
longitud fija [N]

F, = Fuerza necesaria para mover los componentes deslizantes de
longitud variable [N]

m,, = Masa de los componentes deslizantes de longitud fija [kq]
K, = Coeficiente de masa de los elementos deslizantes de longitud
variable [kg/mm]

C,; = Parde accionamiento debido a los componentes deslizantes
[Nm]

Valores de las masas y de los momentos de inercia fijo y rotativo de los componentes 3E

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

Cror = Cy1 + Cuz + Cy3

Fp-p

1
Cm1 =327 1000 7

Jror = Up +Jy) 1076
Jv=Ky-C

. a-2m-1000
O=—
P

Cyz =/ =
M2 TOT n

Frr = Frp + Fry
Frp=me-a
Fry =Kpy-C-a

Frr-p

1
Cm3 =37 1000 7

Tamafio J, [kg-mm?] K, [ kg-mm?/mm] m, [kg] K, [ka/m]
20 2,1 6,13 0,12 0,46
32 2,1 6,13 0,13 0,46

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.

1.06.07
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ACTUACION ELECTRICA 2023/02

Vida util del cilindro en funcion de la fuerza axial media aplicada (T ambiental y condiciones normalizadas de uso)
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a
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= Tamano 20 Tamano 32
o
F =fuerza axial [N] F =fuerza axial [N]
L = vida util [km] L = vida util [km]
Curvas calculadasconf =1 Curvas calculadasconf =1
1.06.08 Productos disefiados para aplicaciones industriales.
41

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

Velocidad maxima del cilindro en funcion de su carrera

- @
£ 1400 € 1400
£ P03 £ ~-P03
> —P10 7 —P10
1200 1200
1000 1000
800 800
600 600
400 400
200 200 T
0 0
0 100 200 300 0 100 200 300 400 500
¢ [mm] ¢ [mm]
Tamafio 20 Tamarfio 32
v =velocidad [m/s] v = velocidad [m/s]
c=carrera [mm] c=carrera [mm)]
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 1.06.09

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

Fuerza maxima del cilindro en funcion de su carrera

FIN]
©
o
o

800
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Tamafo 20

F = fuerza axial estatica [N]
c=carrera [mm]

Para carreras mas largas que las estandar o para vastagos
extendidos, pongase en contacto con Camozzi.

300
¢ [mm]

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

FIN]
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c [mm]

Tamario 32

F = fuerza axial estatica [N]
c=carrera [mm]

1.06.10
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Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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I Cilindros Serie E

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

Z) + PL
L1+ VA RT
SW1 1
\ s X 1
A
e P | SO EN
+=sumar la carrera [
*Dimension no conforme con ==
lanorma IS0 15552
AF !
WH| BG
SW2 SW1 VD
A i
e e — é =
AM _WH A
Tamafio AM AF B™ BG E F"™ KF KK L1+ ,MM R RT PL SW1 SwW2 TG VA VD N NA WH Z+ pesocarrera0[g] peso carrera[kg/m]
20 16 11 28,5 10 35 6,35 M6 M8x1,25 75 14 16 M4 19 13 13 24 65 2 22 11,3 7,5 825 326 2,57
32 19 13 34 10 42 6,35 M8 M10x1,25 75 14 19 M5 19 13 17 325 55 2 22 135 7,5 825 430 3,64
I Kit para conexion axial Mod. AM
Suministrado con: XW
1 revestimiento S
1 acoplamiento flexible <L_—
4tuercas TF MxD PF_ .
4 tornillos de conexion del /
motor \ 1
t Eliu-
! 7 7
_
Mod. Tamafo Motor Proteccion ,C ,OM TF MxD PF F LS Xw  Parnominal (Nm)® Parmax. (Nm)®  J[kgmm?]  Peso [g] n
AM-3E-20-0017 20 MTS-17-... P40 22 5 31 §3,5x14.5 5 42 24 53 5 10 0,85 127 0,78
AM-3E-32-0023 32 MTS-23-... P40 38,1 6,35 47,14 M4x15 9 564 20 49 5 10 0,85 152 0,78
AM-3E-32-0024 32 MTS-24-... IP40 38,1 8 47,14 M4x15 9 564 20 49 5 10 0,85 152 0,78
AM-3E-32-0100 32 MTB-010-... IP40 30 8 31,8 M3x9 5 415 25 54 5 10 0,85 144 0,78

@ Ppar aplicable de forma continua, en condiciones ideales de montaje y funcionamiento. Si desea mas informacion, pongase en contacto

con service@camozzi.com

®Ppar aplicable en intervalos cortos, en condiciones ideales de montaje y funcionamiento. Para mas informacion, pdngase en contacto

con service@camozzi.com

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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I Kit para conexion paralela Mod. PM

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

LT
- J_Sj
i
I =
I o Emi=d
Suministrado con: ! =
1tapa delantera !
1 tapatrasera <o @|@
2 poleas @ i @ ]
2 conjuntos de bloqueo i
[ o ) o= o] —-—- L
1 placa para polea i —.
1 correa dentada [a) @. i -@
3tuercas L
4 tornillos para tapa trasera LM a1
2-4 tornillos de fijacién de F G2
la tapa
2 pernos cilindricos
4 tornillos de fijacion del
motor
Mod. Tamafo Motor Proteccion A B C F F1 TG Gl G2 ,DC M LS LT TF MxD J[kgmm?]  Peso[g] n
PM-3E-20-0017 20 MTS-17-... P40 83,5 17,5 45 35 425 22 26 29 22 5 20 25 32 M3x4,5 3,96 218 0,62
PM-3E-32-0023 32 MTS-23-... P40 116,5 21 67,5 42 565 325 28 31 381 6,35 19 26,5 47,14 M4x6 5,84 390 0,62
PM-3E-32-0024 32 MTS-24-... P40 116,5 21 67,5 42 565 325 28 31 381 8 19 26,5 47,14 Mé4x6 5,84 390 0,62
PM-3E-32-0100 32 MTB-010-... P40 87 21 45 42 42 32,5 28 31 30 8 19 26,5 31,82 M3x6 5,82 245 0,62
KIT DE POTENCIA TRANSMISIBLE PM
T2 £ 3
Z Z
o o
18
25
2
15
1 \
—~ | |
— 05
02
0 0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

n frpm]

PM-3E 20...
C=parde fuerza [Nm]
n = numero de revoluciones por minuto

Las curvas hacen referencia al ciclo de servicio de 70%

PM-3E 32...

n [rpm]

C=parde fuerza [Nm]
n = nimero de revoluciones por minuto

1.06.12
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Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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I Amarre con patas Mod. B-3E-AM

Material: acero galvanizado

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

s Suministrado con:
= 2 amarres con patas
Q ; ’ 4 tornillos
o’
\f +=sumar la carrera
i *********************** —1@-————— i e
! -
! <<
b f
I I/ T/ | ;
o XA + R
SA «+ ER
T
Mod. Tamaifio Compatible con SA XA AH TR AT AU AO ,AB ER
B-3E-20-AM 20 AM-3E-20-0017 113,5 105 27 44 4 16 9 4,5 55
B-3E-32-AM-1 32 AM-3E-32-0023 / AM-3E-32-0024 109 100,5 36 52 4 16 9 4,5 62
B-3E-32-AM-2 32 AM-3E-32-0100 99 90,5 36 52 4 16 9 4,5 62
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 1.06.13

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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I Amarre con patas Mod. B-3E-PM

Material: acero galvanizado

Suministrado con:
2 amarre con patas

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

47

S ’ 4 tornillos
- +=sumar la carrera
N
|
i
i
i I
i
i
I
- @] ———-1 |
j
<C
I T/ NIl i C #
_ AU AQ AB |
< | XA -+ | R
' f
SA + ER
I
Mod. Tamaifio Compatible con SA XA AH TR AT AU AO SAB ER
B-3E-20-PM 20 PM-3E-20-0017 133 124,5 27 44 4 16 9 4,5 55
B-3E-32-PM 32 PM-3E-32-0023 / PM-3E-32-0024 / PM-3E-32-0100 135 126,5 36 52 4 16 9 4,5 62
1.06.14 Productos disefiados para aplicaciones industriales.

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

I Basculante central Mod. FN

Material: acero galvanizado

s/ ® TK
\ =
_
vl - N |l
=) %

Suministrado con: LH—F
1 basculante central . XH =
4tornillos w
4 arandelas o
w
wv
wv
o
=
=
T
o
w
=
o
o
S
wi
o
wv
Mod. [ K Y XH us i ™ ,TD R S
FN-3E-32 32 14 6,5 20 46 12 50 12 1 =
o
=
S
I Fijacion para basculante delantero Mod. BF 9
. - =
Material: aluminio =
@]

B2

[ i T
HB
TH
Suministrado con: uL
2 fijaciones
Mod. (4] 4R NH C B3 TH uL FK FN Bl B2 HB
BF-32 32 12 15 7,5 3 32 46 15 30 6,8 11 6,6

I Brida delantera Mod. D-E

Material: aluminio

33

41 4A oF

AP p ) w_.  MF TF

[aa]
Y Lo £
1
e

Suministrado con:
1brida |
4 tornillos
4 arandelas
+=sumar la carrera
Mod. Tamafio w MF TF R UF E FB
D-E-3E-32 32 16,5 10 64 32 80 45 7
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 1.06.15

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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I Abrazaderas laterales Mod. BG
D2

=

Material: aluminio

J
1

H1

- LT_I
Suministrado con:
2 abrazaderas
© ©) €] o
P
£2

Mod. Tamafo E1l E2 P Al B Tornillo ,D1 ,D2 H1l H2 Peso [g]

BG-3E-20 20 60 48 5 38 47,5 M4 4,5 7,5 5 5.5 31

BG-3E-32 32 67 48 5 38 54,5 M4 4,5 7,5 5 7,5 35

I Basculante trasero macho Mod. L

Material: aluminio

N \
\/

Suministrado con:

1 basculante macho

4 tornillos

4 arandelas (solo para
tamaiio 32)

+=sumar la carrera

Mod. Tamafio 4D L FL XD+ MR E EW
L-3E-20 20 8 14 20 151,5 8 34 16
L-3E-32 32 10 13 22 151,5 10 46 16

I Basculante delantero hembra Mod. C

Material: aluminio '
« \‘ %

o ¥
Suministrado con: B
1 basculante hembra
4 tornillos L.

4 arandelas FL
+=sumar la carrera XD +
Mod. Tamaiio ,CD L FL XD+ MR E B uB
C-3E-32 32 10 13 22 212 10 46 26 45
1.06.16 Productos disefiados para aplicaciones industriales.

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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ACTUACION ELECTRICA 2023/02

I Basculante macho 90° Mod. ZC

CETOPRP 107P
Material: aluminio

Suministrado con:
1 fijacién macho

+=sumar la carrera

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

XD + GL

&
CK

L5

PH

RA
UR

Mod. Tamafio EB K HB XD+ TE

uL

2C-32 32 11 10 6,6 212 38

51

10 21 1,6 18 26 31 32 8 10

I Basculante con rétula Mod. R

Suministrado con:

1 basculante con rétula
4 tornillos

4 arandelas

+=sumar la carrera

&

&A
D

XD +

Mod. Tamafio X L DL

XN+ Ms E EX EP z

R-3E-32 32 10 12 22

212 18 45 14 10,5 4°

I Perno Mod. S

—

Suministrado con:
1 perno en acero inox 303
2seguros en acero

L3

Mod. Tamafio

L1 L2 L3

S232) 32 10

52

46 11 3

Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

| rétulaMod. Ga

1SO 8139.

N Material: acero galvanizado

t

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

KK

CE KK T z N

36 M8x1,25 12,5 6,5 14

Mod. Tamafio 4N u EN
GA-20 20 8 9 12
GA-32 32 10 10,5 14

43 M10x1,25 15 6,5 17

I Articulacion autoalineable Mod. GY

Material: zamay acero galvanizado

L3
Mod.  Tamafio KK L CE L2 AX 11 13 JT D E B o z
GY-20 20 M8x1,25 65 32 5 16 16 12 12,5 13 6 10 20 15
GY-32 32 M10x1,25 74 35 6,5 18 19,5 15 15 19 10 14 28 15

I Horquilla Mod. G

1SO 8140 o
Material: acero galvanizado - e
i '
l'_ll iR ", |
LE
LK
i
-
- —
m 5 =
1 - —
Mod. Tamafio 4K LE ql CE KK B ,B1
G-20 20 8 16 8 32 M8x1,25 22 14
G-25-32 32 10 20 10 40 M10x1,25 26 18
1.06.18 Productos disefiados para aplicaciones industriales.
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Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.



ACTUACION ELECTRICA 2023/02 CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

I Tuerca del vastago Mod. U

IS0 4035
Material: acero galvanizado

i
]
1
L
Mod. Tamafio D M Sw
u-20 20 M8x1,25 5 13
U-25-32 32 M10x1,25 6 17

I Accesorio autoalineable Mod. GK

Material: acero galvanizado

. -
T —
-y
-I—!-- . :] 1 |
T (i -
[ : ,
] = M i1
= T e \
(I p—_—
1| ) SWZ! 5w L isw
Mod. Tamafio KK L 1 13 14 A ) H I sw swi sw2 B1 AX z E
GK-20 20 M8x1,25 57 26 21 5 8 12,5 19 17 11 7 13 4 16 4 2
GK-25-32 32 M10x1,25 71,5 35 20 7.4 14 22 32 30 19 12 17 5 22 4 2

I Brida de acoplamiento Mod. GKF

Material: acero galvanizado

TF L1
n_ Q.5 L

=

Mod. Tamafio KK A B R TF L L1 | oD ;D1 402 N E

GKF-20 20 M8x1,25 30 35 20 25 22,5 10 o 14 55 ° 13 15

GKF-25-32 32 M10x1,25 37 60 23 36 22,5 15 6,8 18 11 6,6 15 2
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 1.06.19

Las condiciones ¢ de venta estan di en www.camozzi.com.
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CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

Configuracion de cilindro con motor
montado

Cilindro suministrado con motor ensamblado y accesorios estandard AMy PM.

EJEMPLO DE CODIFICACION

3t 020 | BS | 0100

PLO M |

3 E SERIE
TAMARNO

020 ool
032=32
TRANSMISION

BS

BS = tornillo de recirculacion de bolas

0100

CARRERA
Ver la tabla de caracteristicas mecanicas

P10

PASO DELTORNILLO
P03 =3mm
P10=10mm

M

CONSTRUCCION
M =macho
F=hembra

VASTAGO EXTENDIDO
(___) =vastago extendido con ___mm

AM

CONEXIGN DEL MOTOR
AM = Kit Mod. AM
PM = Kit Mod. PM

MOTOR

A=MTS 17
B=MTS 23
C=MTS 24

AMORTIGUACION
0 =sin amortiguador
B = con amortiguador

VARIANTES DE CODIFICADOR
0 =sin codificador
E = con codificador

1.06.20
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Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.



ACTUACION ELECTRICA 2023/02

I Configuracion del cilindro con motor en linea AM

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

7] + £2
L1+ RT
SW1
I 10— S R [ S
-t @ e R -

—/

AM _WH
Mod. Tamafo Motor AM AF BG E E2 KF KK L1+ .MM R RT SW1 Sw2 TG WH ZJ+ pesocarrera0[g] peso carrera[kg/m]
.../AMAQO-... 20 MTS-17-18-050-0-0-S-C 16 11 10 35 42,5 M6 M8x1,25 176 14 16 M4 13 13 24 7,5 184 800 2,57
.../AMABO-... 20 MTS-17-18-050-0-F-S-C 16 11 10 35 42,5 M6 M8x1,25 206 14 16 M4 13 13 24 7,5 214 910 2,57
.../AMB0O-... 32 MTS-23-18-060-0-0-S-C 19 13 10 42 56,4 M8 M10x1,25 163 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 171 1000 3,64
.../AMBOE-... 32 MTS-23-18-060-0-0-E-C 19 13 10 42 56,4 M8 M10x1,25 189 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 196 1100 3,64
.../AMBBE-... 32 MTS-23-18-060-0-F-E-C 19 13 10 42 56,4 M8 M10x1,25 230 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 237 1200 3,64
.../AMCO0-... 32 MTS-24-18-250-0-0-S-C 19 13 10 42 60 M8 M10x1,25 211 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 218 1980 3,64
+../AMCOE-... 32 MTS-24-18-250-0-0-E-C 19 13 10 42 60 M8 M10x1,25 235 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 243 2080 3,64
.../AMCBE-... 32 MTS-24-18-250-0-F-E-C 19 13 10 42 60 M8 M10x1,25 276 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 284 2180 3,64
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 1.06.21

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.

54

€«

CAMOZZI

Automation

CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E



<

CAMO2ZZI

Automation

CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

CILINDROS ELECTROMECANICOS > CILINDROS COMPACTOS ELECTROMECANICOS SERIE 3E

CURVAS DE FUERZA-VELOCIDAD DEL MOTOR CILINDRICO EN

ACTUACION ELECTRICA 2023/02

LINEA AM
Con controlador Serie DRCS
= = 350
800 \ \ —48v 300
700 N P N
4 250
600 4
500 Y \ 200
400 y \ 150
300 4 "
N \ 100
200 '
100 : 50
0 \ 0 T
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400
v [m/s] v [m/s]
3E020BS...P03.../AMA... (MTS 17) 3E020BS...P10.../AMA... (MTS 17)
F =fuerza [N] F =fuerza [N]
v = velocidad [m/s] v = velocidad [m/s]
Z 1200 ---24V Z, 400 ---24V
w _
- 1000 e 350 | o
\ 500 \\
800 \ 250
600 \ 200 \
400 \ ! 150
100
200 - )
) 50 -
0 i 0 :
0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400 0,500 0,600
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../AMB... (MTS 23) 3E032BS...P10.../AMB... (MTS 23)
F =fuerza [N] F =fuerza [N]
v = velocidad [m/s] v = velocidad [m/s]
Z 1200 24y Z 1200 24V
w —48v W —48V
1000 1000
800 800
600 600
400 400
200 200
0 0
0 0,01 0,02 0,03 0,04 0,05 0,06 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200
v [m/s] v [m/s]

3E032BS...P03.../AMC... (MTS 24)

F =fuerza [N]
v =velocidad [m/s]

3E032BS...P10.../AMC... (MTS 24)

F=fuerza [N]
V =velocidad [m/s]

1.06.22
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Productos disefiados para aplicaciones industriales.

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

I Configuracidn del cilindro con motor paralelo PM

Z) + w
K E2 0
M o
&
SW1 O
=
\ 'S
s
N o
L o
G
&
< G
=
N =
o
o v
1 o
e D o | :
—1 ™ ;

= , :

AR R

WH), BG TG

L2 + E

Y +
SW2 Sw1
i m! |1 o |

AM _WH
Mod. Tamafo Motor AM AF BG E E2 KF M A KK L1+ L2+ ;MM R RT SW1 SW2 TG WH zJ+ ZY+ carrera min. peso peso carrera
sugerida®  carrera [kg/m]
0[g]
.../PMA0O-... 20 MTS-17-18- 16 11 10 35 42,5 M6 74 83,5 M8x1,25 101 104 14 16 M4 13 13 24 7,5 109 112 10 890 2,57
050-0-0-S-C
.../PMABO-... 20 MTS-17-18- 16 11 10 35 42,5 M6 104 83,5 M8x1,25 101 104 14 16 M4 13 13 24 7,5 109 112 10 1000 2,57
050-0-F-S-C
.../PMB00-... 32 MTS-23-18- 19 13 10 42 56,4 M8 67 116,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 10 1240 3,64
060-0-0-S-C
.../PMBOE-... 32 MTS-23-18- 19 13 10 42 56,4 M8 92,5 116,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 10 1340 3,64
060-0-0-E-C
+../PMBBE-... 32 MTS-23-18- 19 13 10 42 56,4 M8 133,5 116,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 40 1440 3,64
060-0-F-E-C
.../PMCO0-... 32 MTS-24-18- 19 13 10 42 60 M8 114,5 118,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 20 2200 3,64
250-0-0-S-C
+e./PMCOE-... 32 MTS-24-18- 19 13 10 42 60 M8 139 118,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 45 2320 3,64
250-0-0-E-C
.../PMCBE-... 32 MTS-24-18- 19 13 10 42 60 M8 180 118,5 M10x1,25 103 106 14 19 M5 13 17 32,5 7,5 111 114 85 2420 3,64
250-0-F-E-C
™ Carrera minima para L1 cuando es mayor que M, ver “caracteristicas mecanicas” para carrera minima del cilindro.
Productos disefiados para aplicaciones industriales. 1.06.23

Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.
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Automation

CURVAS DE FUERZA-VELOCIDAD DEL MOTOR CILINDRICO EN

PARALELO PM
Con controlador Serie DRCSy 70% ciclo de servicio
= 900 = 300
2 2y = 24V
800 - —48V 050 & —48V
N T S N
700 S \\
600 \ 200
500
\ 150
400 ,
300 100
rA 200
w 50
= 100 \
(%) Y | .
8 0 H 0 N
o 0,000 0,060 0,080 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200 0,250
% v [m/s] v [m/s]
S 3E020BS...P03.../PMA... (MTS 17) 3E0208S...P10.../PMA... (MTS 17)
o
o
E F =fuerza [N] F =fuerza [N]
o v = velocidad [m/s] v = velocidad [m/s]
&
S
<T
[a
=
o
o
w
o
[
=
= Z. 1200 24y Z 350 24V
- w —48y W+ — 48V
1000 300 K
250 | -
800 S
200
600
150
400
100
200 50 ‘\"
0 | \l 0 a
0,000 0,050 0,100 0,150 0,000 0,100 0,200 0,300 0,400
v [m/s] v [m/s]
3E032BS...P03.../PMB... (MTS 23) 3E032BS...P10.../PMB... (MTS 23)
F =fuerza [N] F =fuerza [N]
v = velocidad [m/s] v = velocidad [m/s]
= 1200 oqy  Z 1200 oy
w —48y & —48v
1000 1000
800 800
600 600
400 400
200 200 \
0 0
0,000 0,010 0,020 0,040 0,050 0,060 0,000 0,050 0,100 0,150 0,200
v [m/s] v [m/s]

3E032BS...P03.../PMC... (MTS 24)

F =fuerza [N]
v =velocidad [m/s]

3E032BS...P10.../PMC... (MTS 24)

F=fuerza [N]
v = velocidad [m/s]

1.06.24
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Productos disefiados para aplicaciones industriales.
Las condiciones generales de venta estan disponibles en www.camozzi.com.



